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Przyczyny i opis ruchu prostoliniowego

B Wektor przyspieszenia w ruchu prostoliniowym

Przyspieszenie, podobnie jak predko$¢, jest wielkoscia wektorowa. W ruchu prosto-
liniowym jego wektorowy charakter jest fatwy do opisania.

W ruchu prostoliniowym kierunek wektora przyspieszenia zgadza sie
z kierunkiem prostej, po ktérej porusza sie cialo.

Jesli predko$¢ rosnie, wektor przyspieszenia zwrécony jest w strone, w ktdra cialo sie
porusza (rys. A). Jesli predkos¢ si¢ zmniejsza, wektor przyspieszenia zwrécony jest
w przeciwna strone (rys. B).

A. B.
Przyspieszanie (Av > 0) Hamowanie (Av < 0)
 Przyklad 2
" Wyznaczanie przyspieszenia dla hamujacego ciata e

Motocyklista zmniejszyt predkosé pojazdu z 30 4+ do 20 I w czasie 40 s. Jego przy-
spieszenie bylo stafe. Oblicz warto$¢ przyspieszenia. Sporzadz wykresy zaleznoéci
predkosci od czasu oraz przyspieszenia od czasu.

Dane: Szukane:
=305 te=20F =
t=40s
- i . Uy — UP
Rozwigzanie: Korzystamy ze wzoru na przyspieszenie:a = ————
Podstawiamy dane liczbowe i otrzymujemy:
20m —30m  —10m
gt = —_ — m
4=—qps -~ —aos _OBw

Uwaga. Poniewaz predkos¢ koricowa jest mniejsza od
poczatkowej, przyspieszenie jest ujemne. Oznacza to, 10
ze wektor przyspieszenia jest skierowany przeciwnie — o —
do kierunku ruchu ciata. ; 0 40 tls)
Wykresy v(f) i a(t) tworzymy jak w przyktadzie 1. Za- @ L%] 1

znaczamy na rysunku dane i prowadzimy linie prosta. 25

Odpowiedz: Przyspieszenie hamujacego motocykli- Of-+4--tan 4440 t{s]
sty ma wartos¢ 0,25 5. '

Poréwnajmy przebieg wykreséw w przyktadach 1.12. Oba te przyktady ilustruja ruch
jednostajnie zmienny. Jednak w przykiadzie 1. predkosc¢ rosta (przyspieszanie cia-
la), wiec wykres wznosi si¢ coraz wyzej, natomiast w przykladzie 2. predkosé sie
zmniejszata (hamowanie ciala), wiec wykres opada.
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